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Osszefoglalas — A kézlemény elektromos auték korszerii
témakorével foglalkozik. Az elektromos autok vilagméretii
elterjedését kiilonféle tényezék a hatotdv nagysaga, az
akkumulator-technolégiak fejlettsége, a  jarmiitoltési
infrastruktira és a bevezetett allami kedvezmények
hatarozzak meg. Attekintjik az elektromos autok
Ujdonsagait. Kilon kitériink az Opel Corsa e, Lightyear One,
Jaguar I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X
Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos autdk,
bemutatasara.

Kulcsszavak: elektromos autok, hatotdv, akkumulétor-
technologiak fejlettsége, jarmiitoltési infrastruktura.

Abstract — This article deals with the modern topic of electric
cars. The global penetration of electric cars is determined by
various factors, such as driving range, battery technology,
vehicle charging infrastructure and state incentives. We
review what's new in electric cars. Special mention will be
made of the Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar I-Pace,
Audi e-Tron, Nissan Leaf e +, Opel GT X Experimental and
Bosch e.GO Life 60 electric cars.

Keywords: electric cars, driving range, advances in battery
technology, vehicle charging infrastructure.

BEVEZETES

Autoném Onvezetd robot autok a kozlekedés biztonsaga
¢s az okosvarosok tervezése szempontjabol idoszertiek.

Az autondém Onvezetd robot [1-10] autd elényei kozé
tartozik, hogy az emberi tevékenység kiklszobolésével
elkeriilhet6k az emberi hibak, igy jelentdsen csokkenthetd
a kozuti balesetek szama.

Autonom Onvezetd robot autd a varosi és kozati
forgalomban emberi beavatkozas nélkil képes kdzlekedni,
érzékeli és értekeli a kornyezetet, digitalis technologiak
segitségével Utkdzésmentesen iranyitja, navigalja Gnmagéat
[11-20].

Meghajtasuk elektromos, igy a benzin és dizel motoros
autok gyors értékcsokkenésével kell szembenézniink.

A hatotavot (Driving Range)
befolyasolja:  haladdsi  sebesség,
berendezés hasznalata, kiils6 homérséklet.

Az elektromos autdk elterjedésével az egyeéni tulajdon
szerepe hattérbe szorul és a kozosségi autok, az autd
megosztds (Car Sharing) hasznélata mindinkabb teret
hodit, a kozlekedés szolgaltatas jellegii lesz:

Transport-as-a-Service.

Attekintjiik az elektromos autok Ujdonsagait.

szamos tényezo
Iégkondicionald

Klon kitériink az Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar
I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X
Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos aut6k
bemutatésara.

ELEKTROMOS AUTOK

Az elektromos auté (Electric Car) egy vagy tobb
elektromos motor altal hajtott kdzlekedési eszkoz. Az
elektromos autok [21-24] vilagméretli elterjedését
kiilonféle tényezok:

- ahatétav nagysaga,

- az akkumulator-technoldgiak fejlettsége,

- ajarmutoltési infrastruktira és a

- bevezetett allami kedvezmények hatarozzak meg.

Elektromos auté vasérlasanal adocsdkkentésre és allami
tdmogatéasra szamithatunk. Az elektromos hajtas [25-30]
elényei:

- nincs helyi  kornyezetszennyezés, alacsony

Uzemanyag koltség, ingyenes toltési lehetségek,

- azelektromos autét otthon is lehet tdlteni,

- z06ld rendszammal ellatott elektromos auték ingyen
parkolhatnak,

- fékezéskor az autd mozgasi energidja az
elektromotort generatorként hajtva elektromos
adramma alakul,

- nincs zajszennyezés, jelentésen csokkentett a
rezg6hatas,

- nincs olajcsere, olcsobb karbantartas, jelentdsen
kisebb szerviz kéltségek,

- egyszerlibb hajtaslanc, jobb gyorsulast biztosit, jobb
az autd dinamikaja.

Az elektromos autdk padldjaba épitett akkumulator miatt

a tomegkdzéppont alacsony, igy javul a menetstabilitas
[31-33].

Kotelezd a hanggenerator beépitése az elektromos
autokba.

Az Eurépai Unio dontéses szerint, 2019 julius 1-t6l, az
ujonnan értékesitett elektromos autonak figyelmeztetd zajt
kell kibocsatania alacsony sebesség mellett. Tehat 20 km/h
sebességig miikodd, kikapesolhatatlan hang-generatorral
kell felszerelni az elektromos autokat.

Az utakon 1év6 elektromos autokat 2021-ig kell utélag
felszerelni hanggeneratorral.

Megjegyzés: tolataskor mar az elsé generacids Nissan
Leaf is csipogassal figyelmeztette a gyalogosokat, de ezt a
hangjelzést a vezetd kikapcsolhatja.
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Norvégidban az elektromos autok mentesiiinek a 25
szazalékos forgalmi add aldl, a toltéallomasokon pedig
ingyenes az akkufeltdltés, 2025-ben betiltjak az Gj gyartasu
benzin- és dizeliizem( autok arusitasat.

Az elektromos autok el6futaranak tekinthet6 plug-in,
azaz halozatrdl tolthetd benzin-elektromos hibrid [34-37]
jarmiivek is egyre jobban terjednek.

Az elektromos autdk elterjedése nem képzelhetd el siirti
toltéhalozat nélkill, mely teriileten o6riasberuhazasok
indultak  Eurdpa-szerte. Az elektromos autdkhoz
Eurépaban szazezer t6ltdhely van (1300 gyorstoltd). Az
elektromos aram kiilonb6zé modon eldallithatd. Szél és
vizierémii esetében a kdrnyezetszennyezés a legkisebb.

A hatétavot (Driving Range) szamos tényezd
befolyasolja:  haladasi  sebesség,  légkondicionald
berendezés hasznalata, kiils6 homérséklet, igy télen a
hatotav akar a felére is csokkenhet.

Az autbipar kutatds és fejlesztés szempontjabdl, az
elektromos Onvezetd autok megjelenésével, napjainkban
robbanésszerti valtozasokon megy keresztiil. Az dnvezetés
nem fejlédés, hanem maga a forradalom. Egyarant
alkalmazhat6 személyszallitas és teherszallitas esetében is.

Autondm Onvezetd elektromos autok kutatdsa és
fejlesztése, a robotkutatasi és fejlesztési eredmények
felhasznalasaval és alkalmazasaval, a 90-es években
Japanban kezdédott.

Az autonéom, Onvezetd elektromos autd kutatasan,
fejlesztésén, egymastol fliggetlendl tobb cég, igy a Google
Waymo, Tesla Motors, Nissan, Toyota, Volkswagen/ Audi,
Mercedes-Benz, Citroén, Renault, Porsche és a Bosch is
dolgozik.

2012-ben négy cég, a Tesla, Renault-Nissan-Mitsubishi,
Volvo és a PSA/Peugeot-Citroen, 11 elektromos autd
modellje volt jelen Eurdpaban. 2013-ban csatlakozott a
Volkswagen, BMW, Ford és Daimler, 6sszesen 16 modell.
2018-ban a Toyota, Hyundai-Kia, Jaguar Land Rower
csatlakozasaval 60 elektromos auté modell érhetd el
Eurépaban. A tovabbiakban bemutatunk hat, 2019-es
modellévii elektromos autdt [38].

Opel Corsa-e
Az 1. dbran bemutatjuk az Opel Corsa-e elektromos
autét [39] IntelliLux LED® elnevezésii matrix

fényszoroval. Fontosabb adatai: hatotdv 330 km (WLTP),
teljesitménye 100 kW, akkumulatora 50 kwWh, gyorsuldsa O
—100 km/h: 8.1 s.

1. &bra: Opel Corsa-e elektromos aut6, 2019-es modell.

Lightyear One

A 2. &bran bemutatjuk a négykerékhajtasi, négy
villanymotoros Lightyear One elektromos autét [40].
Fontosabb adatai:

hatétdv 725 km (WLTP), akkumulatora 60 kWh,
gyorsulasa 0-100 km/h: 10 s.

2. dbra Lightyear One elektromos aut6, 2019-es modell.

Jaguar I-Pace
A kovetkezd abran (3. abra) bemutatjuk a Jaguar I-Pace
elektromos autét [41].

Fontosabb adatai: hatétav 470 km (WLTP), gyorsulasa
0-100 km/h: 4,8 s.

3. dbra Jaguar 1-Pace elektromos autd, 2019-es év autéja.

Nissan Leaf e+

A Nissan Leaf elektromos aut6 2010 decemberében
jelent meg [42].

A 4. abran bemutatjuk a Nissan Leaf e+ elektromos
autot, 2019-es modell.

Fontosabb adatai: hatétav 400 km, akumulatorra 64
kWh, e-pedaljaval gyorsithat, lassithat és fékezhet.
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4. 4bra Nissan Leaf e+ elektromos autd, 2019-es modell.

Audi e-Tron

Az 5. dbran bemutatjuk az Audi e-Tron elektromos autét
[43].

Fontosabb adatai: hatdtdv 411 km (WLTP),

akkumulatora 95 kWh, gyorsulasa 0-100 km/h: 4,8
masodperc, maximalis sebessége 200 km/h.

5. dbra: Audi e-Tron elektromos autd, 2019-es modell.

Opel GT X Experimental

A 6. abrdn bemutatjuk az Opel GT X Experimental
elektromos autot [44].

Fontosabb adatai: hatétav 500 km, 50 kWh-s s litium ion
akkumulator, Level 3-as 6nvezetés.

6. abra: Opel GT X Experimental elektromos auto.

Bosch e.GO Life 60

A 7. abran bemutatjuk a Bosch e.GO Life 60 elektromos
autot, 2019-es modell [45].

Fontosabb adatai: hatotav 145 km (WLTP), 23.5 kWh-s
litium ion akkumulator, hossza 3,345 m.

7. dbra Bosch e.GO Life 60 elektromos aut6, 2019-es modell.

3 AUTO MEGOSZTAS (CAR SHARING)

Az elektromos autdk elterjedésével az egyéni tulajdon
szerepe hattérbe szorul és a kdzdsségi autdk, az autd
megosztads (Car Sharing) hasznalata mindinkabb teret
hédit, a kozlekedés szolgaltatés jelleghi lesz: Transport-as-
a-Service (TaaS). Az autd tulajdonosokbdl bérlék lesznek,
a sajat tulajdont autdk szdma drasztikusan csokkenthet
(The End of Individual Car Ownership!). Ma Budapesten
autd megosztas szolgaltatast nytjtanak a kovetkez6 cégek:
GreenGo (2016 6ta miikodik) Mol Limo (2018 januar 6ta),
DriveNow, Avalon Car(e) Services, Prologis Car Sharing,
Rentalcars, BeeRides. Az AutoPal egy kozosségi auto-
megosztd szolgaltatas.

Az US Department of Transportation ,RethinkX”
tanulmanya szerint 2025-re johet el a fordulépont, amikor
mar tébb kilométert tesznek meg az emberek megosztott
jarmiivekkel, mint sajat autojukkal [46].

OsszEGZES

A kozlemény elektromos autok korszerii témakorével
foglalkozik. Onvezetd autoknak a meghajtasuk elektromos
igy a benzin és dizel motoros autdk gyors
értékcsokkenésével kell szembenézniink. Az elektromos
autdk vilagméreti elterjedését kiilonféle tényezdk a hatotav
nagysaga, az akkumulator-technol6giak fejlettsége, a
jarmitoltési  infrastruktara és a bevezetett allami
kedvezmények hatarozzdk meg. A hatotavot (Driving
Range) szamos tényezé befolyasolja: haladasi sebesség,
légkondicional6 berendezés hasznalata, kiilsé homérséklet.
Az elektromos autok elterjedésével az egyéni tulajdon
szerepe hattérbe szorul és a kozdsségi autok, az autd
megosztas (Car Sharing) haszndlata mindinkabb teret
haodit, a kdzlekedés szolgaltatas jellegii lesz (Transport-as-
a-Service). Attekintettilk az elektromos autok tjdonsagait.

K{lon kitértink a Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar
I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X
Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos autdk
bemutatéséra.
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